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La presente invention concerne un dispositif pour prelever un 
echantillon de tissu ou d'organe corporel sur un etre humain ou animal a 
des fins d'examen. 

Le prelevement d'echantillon, designe generalement par le terme 
de biopsie, est devenu un acte medical de plus en plus pratique puisqu'ii 
permet entre autres operations de diagnostiquer des etats maladifs a la 
suite de differents examens de Techantillon preleve et d*atteindre, sans 
lesion, des organes profonds tels que le foie et les reins. 

Aussi, de nombreux dispositifs de prelevement ont-ils ete develop- 
pes pour repondre a la demande avec pour objectif de faciliter leur utilisa- 
tion par les praticiens et de garantir une fiabilite de fonctionnement ele- 
vee. 

On connaTt deja de nombreux dispositifs pour prelever des echan- 
tillons corporels et ils comportent generalement ; 

- une aiguille dont Textremite distale forme un evidement apte a recevoir 
ledit echantillon ; 

- une canule entourant coaxialement ladite aiguille, lesdites aiguille et Ca- 
nute pouvant coulisser Tune par rapport a Tautre ; 

- des coulisseaux associes respectivement auxdites aiguille et canule ; 

- des ressorts associes respectivement auxdits coulisseaux ; 

- un boTtier de prehension de forme allongee, definissant un logement 
interne a Tinterieur duquel sont agences en serie, selon un axe longitu- 
dinal dudit bortier, lesdits coulisseaux pouvant coulisser entre une posi- 
tion avant dans le boitier, pour laquelle lesdites aiguille et canule sont 
en position de repos, pretes a etre armies pour un tir de prelevement, 
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et une position arriere, pour laquelle lesdites aiguille et canule sont en 
position retractee armee, pretes pour (edit tir ; 

- un bouton de commando pour amener en position arriere lesdits coulis- 
seaux a rencontre desdits ressorts respectifs ; 

- des moyens de blocage desdits coulisseaux en position arriere ; et 

- un mecanisme de declenchement pour effacer lesdits moyens de blo- 
cage et entrainer, sous Taction desdits ressorts, le deplacement en po- 
sition avant desdits coulisseaux et le tir de prelevement desdites aiguille 
et canule. 

De teis dispositifs sont par exemple enseignes par les brevets 
europeens EP-0 238 461 et EP-0 435 986. 

Ces dispositifs decrits necessitent Tusage des deux mains du pra- 
ticien pour charger simultanement les coulisseaux portant respectivement 
1 1 aiguille et la canule, a rencontre des ressorts, ce qui n'est pas toujours 
facile a realiser. 

L'invention a pour objet de proposer un dispositif de prelevement 
dont la conception, structurellement simple, permet notamment au prati- 
cien de faire passer lesdites aiguille et canule en position armee, d'une 
seule main. 

A cet effet, le dispositif de prelevement du type prealablement de- 
crit est remarquable, selon ('invention, en ce que lesdits coulisseaux 
comportent des butees qui sont transversalement decalees Tune par rap- 
port a Tautre et en ce que ledit bouton de commande comprend un ergot 
mobile transversalement sous Taction de moyens de deplacement, et agis- 
sant sequentiellement sur lesdites butees decalees pour amener Tun apres 
Tautre lesdits coulisseaux en position arriere. 

Ainsi, grace a Tinvention, un seul bouton de commande permet le 
chargement sequentiel de Taiguille et de la canule qui s'effectue en deux 
mouvements distincts : un premier mouvement de translation du bouton 
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depuis une position initiale, qui amene par exemple le coulisseau a canule 
en position armee et, apres retour dudit bouton en position initiale, un se- 
cond mouvement de translation qui amene le coulisseau a aiguille en posi- 
tion armee. 

Uutilisation du dispositif est simple et aisee puisque le praticien 
peut armer celui-ci d'une seule main a Taide de son pouce. 

Par exemple, lesdits moyens de deplacement peuvent comprendre 
un ressort dispose transversalement entre ledit bouton et ledit ergot et 
permettant le passage de ce dernier d'une position rentree pour laquelle 
Tun desdits coulisseaux est deplace en position arriere via sa butee, a une 
position sortie pour laquelle Tautre coulisseau est deplace en position 
arriere via sa butee decalee, et une rampe inclin6e, prevue a I'interieur 
dudit boTtier et qui ramene ledit ergot de sa position sortie vers sa position 
rentree, lors du retour en position initiale dudit bouton. 

Avantageusement, ladite rampe inclinee se terrnine par un bord 
d'extremite lateral sur leque! s'applique, en position initiale dudit bouton, 
ledit ergot comprimant son ressort, et qui est situe au meme niveau que la 
butee du coulisseau a deplacer en premier. Ainsi, Tergot est maintenu en 
position rentree et engage la butee du coulisseau correspondant aussitot 
le deplacement du bouton de commande. L'ergot est l\6 audit bouton, par 
exemple, par une liaison & glissiere et peut coulisser transversalement via 
celle-ci sous Taction des moyens de deplacement. 

En particulier, ledit coulisseau a canule et son ressort sont situes 
du cote avant dudit boTtier et sont amenes en premier en position arriere, 
armee via ledit ergot, tandis que ledit coulisseau a aiguille et son ressort 
sont coaxialement situes du cote arriere dudit boTtier et sont deplaces en 
second en position arriere, armee, le deplacement desdits coulisseaux et 
ressorts etant limite par des pattes fixes solidaires dudit boTtier. 
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De preference, I edit bouton de commande est monte longitudina- 
lement coulissant a travers une ouverture oblongue dudit boTtier et un res- 
sort dispose longitudinalement relie ledit boTtier audit bouton pour rappeler 
spontanement ce dernier dans sa position initiale, contre le bord avant cor- 
5 respondant de ladite ouverture. 

Dans un mode prefere de realisation, lesdits moyens de blocage 
comportent au moins une patte a crochet elastiquement deformable issue 
de chaque coulisseau, et une butee fixe correspondante prevue a i'inte- 
rieur dudit boTtier et sur laquelle s'engage la patte a crochet du coulisseau 
10 correspondant quand celui-ci arrive en position arriere. 

En ce qui concerne ledit mecanisme de declenchement dudit tir de 
prelevement, il comporte avantageusement, sur ledit boTtier, une gachette 
avant et une gachette arriere actionnables independamment Tune de Tau- 
tre et agissant sur lesdits moyens de blocage. Le praticien peut se servir 
15 de Tune ou I'autre desdites gachettes pour declencher le tir. De prefe- 
rence, lesdites gachettes avant et arriere sont reliees mecaniquement 
entre elles par une tige de liaison agencee a Pinterieur dudit boTtier. 

Dans un mode prefere de realisation, ladite gachette arriere 
comprend un bouton-poussoir avec ressort de rappel et muni d'une patte 
20 agencee en saillie dans (edit boTtier pour liberer lesdits moyens de blocage 
dudit coulisseau a aiguille, et ledit coulisseau a aiguille est equipe, de plus, 
d'une patte agencee en saillie pour agir sur lesdits moyens de blocage 
dudit coulisseau a canule, par suite de son deplacement vers la position 
avant. Ainsi, rejection du coulisseau b aiguille a tout d'abord lieu, puis 
25 celle du coulisseau a canule, ce qui permet de recueillir Techantillon corpo- 
rel entre les deplacements successifs des coulisseaux en position avant. 

Quant a ladite gachette avant, elle peut comprendre un levier pivo- 
tant autour d f un axe dudit boTtier orthogonal a son axe longitudinal, ladite 
tige de liaison reliant ledit levier de la gachette avant audit bouton- 
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poussoir de la gachette arriere. Avantageusement, le dispositif comprend 
une securite pour rendre inoperationnel ledit mecanisme de declenche- 
ment. Par exemple, elle consiste en une encoche menagee dans ledit boT- 
tier et dans laquelle peut etre recue ladite gachette avant par suite d'un 
deplacement transversal. Le mecanisme de declenchement est alors 
immobilise. 

Par ailleurs, ledit boitier se compose, de preference, de deux demi- 
coques assemblies entre elles le long d'un plan longitudinal. 

Les figures du dessin annexe feront bien comprendre comment 
('invention peut etre realisee. Sur ces figures, des references identiques 
designent des elements semblables. 

Les figures 1 , 2 et 3 sont respectivement des vues exterieures en 
plan, de dessus et laterale d f un exemple de realisation du dispositif de 
preievement selon Tinvention. 

La figure 4 est une vue en perspective eclatee dudit dispositif 
montrant ses differents composants. 

Les figures 5A, 5B, 5C, 5D, 5E, 5F, 5G et 5H sont des vues en 
coupe longitudinale dudit dispositif montrant les differentes etapes de 
fonctionnement, a savoir : 

- coulisseaux a aiguille et a canule en position repos ; 

- premier deplacement du bouton de commande pour Tarmement du cou- 
lisseau a canule ; 

- retour du bouton de commande en position initiale ; 

- second deplacement du bouton de commande pour Tarmement du cou- 
lisseau a aiguille ; 

- retour du bouton de commande en position initiale ; 

- commande du tir par le mecanisme de declenchement et action sur les 
moyens de blocage du coulisseau a aiguille ; 
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- sortie du coulisseau a aiguille et action sur les moyens de blocage du 
couiisseau a canule ; et 

- sortie du coulisseau a canule. 

Les figures 6A, 6B, 6C, 6D, 6E, 6F, 6G et 6H sont des vues en 
coupe selon ia ligne I-I des figures 5A, 5B, 5C, 5D, 5E, 5F, 5G et 5H 
montrant les differentes etapes de fonctionnement du bouton de 
commande dudit dispositif . 

Les figures 7A, 7B, 7C, 7D et 7E sont des vues en perspective, 
delimitees par un cadre rectangulaire dudit bouton de commande agissant 
sur les butees des coulisseaux dans les positions occupees par le dispositif 
sur les figures 5A a 5E respectivement. 

Le dispositif de prelevement 1 d'un echantillon tissulaire corporel, 
montre sur les figures 1 a 3, comporte un boTtier de prehension 2 analo- 
gue a une poignee et dont la forme exterieure, sensiblement parallelepipe- 
dique arrondie, est anatomique, permettant au praticien de saisir convena- 
blement et d'utiliser aisement le dispositif d'une main. 

De la face avant 2A du boTtier emergent une aiguille 4 avec un 
evidement 4A et une canule 5 de prelevement entourant coaxialement 
! f aiguille, a I'exception de la pointe d'introduction biseautee 4B, tandis 
qu'un bouton de commande 6 est accessible de la face de dessus 2B du 
boTtier, a travers une ouverture 7 menagee dans celui-ci. Egalement, on 
voit sur ces figures que la gachette avant 8 et la gachette arriere 9 d'un 
mecanisme de declenchement du tir desdites aiguille et canule sont acces- 
sibles de Texterieur du boTtier et sont respectivement prevues sur le des- 
sus du boTtier, pres de sa face avant 2A, et sur sa face arriere 2C. 

Comme le montre plus particulierement la figure 4, le boTtier de 
prehension 2 est constitue de deux demi-coques 2.1, 2.2 assemblies 
entre elles pour definir un plan longitudinal median P-P dudit boTtier, et un 
logement interieur 10 a I'interieur duquel sont montes les differents 
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composants du dispositif de prelevement 1 qui seront decrits ci-apres en 
regard des figures 4, 5A, 6A et 7A. 

Dans le logement interne 10 du boTtier 2, sont prevus deux coulis- 
seaux 11,12 agences en serie et portant respectivement Taiguille 4 et la 
canule 5 selon un meme axe longitudinal X-X. Dans le mode de realisation 
illustre, le coulisseau 12 a canule 5 se trouve a Tavant du boTtier 2, tandis 
que le coulisseau 1 1 h aiguille 4 est situe derriere, c'est-a-dire tourne vers 
Tarriere du boTtier, son aiguille 4 traversant la canule 5 et le coulisseau 
associe 12 jusqu'a la sortie de sa pointe biseautee distale 4B de la canule. 
Des ressorts 14, 15 sont egalement associes respectivement aux coulis- 
seaux en etant agences suivant Taxe longitudinal X-X des coulisseaux. 
Ainsi, le coulisseau 12 a canule est en butee contre une patte avant fixe 
2D du boTtier sous Taction du ressort 15 dispose entre le coulisseau et 
une patte intermediaire fixe 2E du boTtier, et le coulisseau 11 a aiguille est 
presse contre la patte intermediaire fixe 2E, de Tautre cote, sous Taction 
du ressort 14 dispose entre le coulisseau et une troisieme patte arriere fixe 
2F du boTtier. Ces ressorts sont du type a compression et identiques, Ces 
trois pattes font par exemple saillie de la demi-coque 2.1 du boTtier, trans- 
versalement a son plan longitudinal P-P. 

Ainsi, sous Taction de ces ressorts, lesdits coulisseaux 11, 12 
occupent une position avant dans le boTtier 2, pour laquelle les aiguille 4 
et canule 5 sont en position de repos initiale, non armee, largement sortie 
de la face avant 2A du boTtier. 

Bien evidemment, les coulisseaux 11,12 cooperent, dans leur de- 
placement, avec des guides 2G issus des demi-coques 2.1 et 2.2 et s'en- 
gageant dans des rainures laterales respectives 1 1A, 12A de ceux-ci. 

Par un deplacement vers Tarriere, parallele a Taxe X-X, le bouton 
de commande 6 permet d'amener en position arriere les coulisseaux 11, 
12, a Tencontre des ressorts respectifs 14, 15, position arriere pour 
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laquelle les aiguille 4 et canule 5 sont alors en position retractee armee, 
pretes pour le tir de prelevement, com me on le verra ulterieurement en 
regard de la figure 5D. Avantageusement, pour amener sequentieliement 
les coulisseaux en position arriere, ces derniers sont munis de butees res- 
pectives 16, 17 qui sont transversalement decalees Tune par rapport a 
I'autre, et le bouton de commande comprend un ergot 18 mobile transver- 
salement, c'est-a-dire perpendiculairement au plan P-P, sous Taction de 
moyens de deplacement et qui peut agir sequentieliement sur les butees. 

Comme le montrent les figures 4, 5A, 6A et 7A, la butee 17 est 
dressee verticalement a Pextremite arriere du coulisseau 12 a canule et 
presente, par exemple, une forme coudee en L dans laquelle peut s'enga- 
ger I'ergot mobile 18 associe au bouton de commande 6. De meme, I'au- 
tre butee 16 est dressee verticalement sur le coulisseau 11 a aiguille, en 
etant situee sensiblement a la meme hauteur que la butee 1 7 du coulis- 
seau 12 (figures 5A, 7A), mais decalee transversalement de ladite butee 
17 (figures 6A, 7A). La butee 16 du coulisseau k aiguille est egalement 
coudee pour un engagement sur et fiable dudit ergot 18. Ce dernier fait 
saillie verticalement vers le bas dudit bouton 6 pour venir juste au niveau 
des coulisseaux et il est issu d'une embase 19 logee a IMnterieur du bou- 
ton et montee transversalement coulissante dans celui-ci par une liaison a 
glissiere 20. 

Les moyens de deplacement de Tergot 18 comprennent avanta- 
geusement un ressort 21 dispose transversalement contre une paroi late- 
rale 6A du bouton et un evidement 1 9A menage dans i'embase, et une 
rampe inclin<§e 22 prevue a Tinterieur du boTtier et solidaire de la demi- 
coque 2.1 dont elle est issue. 

Ainsi, le ressort 21 du type a compression assure le passage de 
Tergot 18 d'une position rentr^e, pour laquelle le coulisseau 12 est de- 
place par sa butee 17 vers sa position arriere, a une position sortie, pour 
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laquelle I'autre coulisseau 11 est depiace vers I'arriere via sa butee 16 
decalee transversalement par rapport a celle du coulisseau 12. Et la rampe 
22 ramene ledit ergot 1 8 en position rentree, comprimant le ressort 21, 
lors du retour en position initiale du bouton 6. 

On voit notamment sur les figures 6A, 7A que la rampe inclinee 
22 se termine par un bord d'extrernite 22A parallele a I'axe X-X, sur lequel 
s'applique Tergot en position initiale du bouton, et qui est avantageuse- 
ment situe dans le prolongement du cote correspondant 17A de la butee 
17 en L. 

On remarque egalement que le bouton de commande 6 est main- 
tenu en position initiale par un ressort de traction 23 le reliant a la demi- 
coque 2.1 du boTtier et Tamenant contre le bord avant 7A de i'ouverture 
oblongue 7 dudit boTtier. 

Par ailleurs, le dispositif 1 comporte aussi des moyens de blocage 
pour immobiliser les coulisseaux 11, 12 lorsqu'ils occupent la position 
arriere. Pour cela, chaque coulisseau 11,12 comprend, dans cet exemple 
de realisation, une patte longitudinale elastiquement deformable 11B, 12B 
terminee par un crochet 11C, 12C, apte & s'encliqueter avec une butee 
fixe correspondante 2J, 2H faisant transversalement saillie de la demi- 
coque 2.1 du boTtier. 

En ce qui concerne le mecanisme de declenchement, la gachette 
avant 8 et la gachette arriere 9 peuvent etre actionnees independamment 
Tune de Tautre selon la preference du praticien, tout en etant avantageu- 
sement reliees mecaniquement entre elles pour agir sur les moyens de 
blocage 11B, 11C, 2J - 12B, 12C, 2H en position arriere des coulisseaux. 

Structurellement, la gachette avant 8 est issue d'un levier 8A 
monte pivotant autour d'un axe 2K situe en partie avant de la demi-coque 
et dispose orthogonalement a I'axe X-X ou au plan longitudinal P-P du boT- 
tier 2. Quant a la gachette arriere 9, elle est du type a bouton-poussoir 9A 
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a deplacement longitudinal, avec un ressort de rappel 9B prevu entre celui- 
ci et la face arriere 2C du boTtier, et muni d'une patte 9C faisant saillie 
longitudinalement a I'interieur dudit boTtier. Cette patte 9C est destinee a 
venir au contact des moyens de blocage 1 1 B, 1 1 C pour les effacer et libe- 
5 rer !e coulisseau arriere 11, lequel comporte egalement une patte longitu- 
dinale 11D, opposee a celie 1 1 B, pour agir sur les moyens de biocage 
12B, 1 2C du coulisseau 12 dans le boTtier, comme on le verra ulterieure- 
ment. 

Le levier pivotant 8A de la gachette avant et le bouton-poussoir 

10 9A de la gachette arriere sont relies par une tige ou tringle 24 courant a 
I'interieur du boTtier et s'engageant par ses extremites dans des trous cor- 
respondants 8B, 9E prevus dans le levier 8A et la patte 9C du bouton- 
poussoir. Ainsi, une action sur Tune quelconque des gachettes entrame le 
deplacement de la patte 9C agissant sur les moyens de blocage. 

15 On remarque par ailleurs, sur les figures 2 et 3, que la gachette 

avant 8 est legerement decalee transversalement par rapport au plan lon- 
gitudinal P-P du boTtier 1. Ce decalage transversal constitue une securite 
pour le mecanisme de declenchement qui ne peut etre rendu actif que si le 
praticien le ramene dans le plan longitudinal P-P. Pour cela, cette securite 

20 est definie par une encoche 2L prolongeant transversalement Touverture 
2M menagee dans le dessus du boTtier pour le passage du levier 8A de la 
gachette avant, lequel levier peut coulisser transversalement sur son axe 
2K pour etre amene dans i'encoche 2L ou sorti de celle-ci par le praticien. 
Cette gachette avant 8 {et, done, le mecanisme de declenchement) n'est 

25 rendue operationnelle que si le praticien la deplace transversalement vers 
le plan longitudinal selon la fleche F3. 

Le fonctionnement du dispositif de prelevement 1 selon Tinvention 
sera maintenant decrit. 
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Le dispositif se trouve initialement dans la configuration illustree 
sur les figures 1 , 2, 5A, 6A et 7A, pour laquelle : 

- les coulisseaux 11, 12 occupent la position avant dans le bottier, en 
butee contre les pattes avant et intermediate respectives 2B, 2E, sous 
Taction des ressorts 14, 15, position pour laquelle les canule 5 et 
aiguille 4 sont en position initiate sortie, de repos ; la pointe biseautee 
de la canule 5 recouvrant I'evidement 4A de Taiguille ; 

- le bouton de commande 6 est en position initiale avant par Taction du 
ressort 23, contre le bord avant 7A de Touverture du boitier 2 ; 

- I'ergot 1 8 se trouve en contact avec le bord d'extremite lateral 22A de 
la rampe inclinee ; et 

- le mecanisme de declenchement 8, 9 est inactif. 

Quand le praticien souhaite proceder S I'armement du dispositif 1, 
il recule, a I'aide de son pouce, le bouton de commande 6 jusqu'a ce qu'il 
vienne en butee contre le bord arriere 7B de I'ouverture 7. Comme le mon- 
trent les figures 5B, 6B et 7B, des le commencement du deplacement lon- 
gitudinal vers Tarriere du bouton, I'ergot 18 s'engage dans la butee. cou- 
dee 17 du coulissement 12, laquelle est situee dans le prolongement du 
bord d'extremite 22A de la rampe 22. L'ergot 18 reste sur sa position 
transversale initiale avec son ressort comprime puisquMI s'applique contre 
le cote 17A de la butee, Ainsi, le coulisseau 12 est entraine et passe de 
sa position avant a sa position arriere, en comprimant son ressort 15, jus- 
qu'a ['engagement du crochet 12C de sa patte elastiquement deformable 
1 2B avec ia butee correspondante 2H du boTtier. La canule 5, qui a recule 
avec son coulisseau, se trouve alors en position arm^e. On decouvre sur la 
figure 5B I'evidement de pr^levement 4A de ('aiguille 4. 

Quand le bouton de commande 6 revient de sa position arriere 
vers sa position avant via son ressort 23, comme le montrent les figures 
5C, 6C et 7C, Pergot 18 quitte la butee 17 du coulisseau 12, de sorte 



1er depot 

12 

qu'il se deplace transversaiement en position sortie par Taction du ressort 
21 qui se detend et deplace Tembase 19 via la liaison 20. Puis, quand 
Tergot touche la rampe inclinee 22, il suit celle-ci et reprend sa position 
rentree montree sur les figures 5C, 6C et 7C, jusqu'a venir sur le bord 
5 d'extremite 22A de la rampe, en ramenant Tembase 1 9 et en comprirnant 
ainsi son ressort associe 21. Le bouton 6 occupe alors sa position initiate 
sous Taction de son ressort, contre le bord avant 7A. 

Apres Tarmement de la canule, le praticien precede a celui de Tai- 
guille 4. Pour cela, comme le montrent les figures 5D, 6D et 7D, il recule 

10 a nouveau, a Taide de son pouce, le bouton de commande 6 jusqu'a ce 
qu'ii vienne en butee contre ie bord arriere 7B de Touverture, entraTnant 
Tetirement du ressort 23, Durant ce deplacement longitudinal arriere du 
bouton, comme le couiisseau 12 a canule est en position arriere, Tergot 
18 quitte le bord d'extremite 22A de la rampe, puis suit son bord incline 

15 par le deplacement transversal de son ressort 21 faisant coulisser son 
embase 19. Par ce decalage transversal perpendiculaire au plan P du dis- 
positif, produit par le passage du ressort de son etat comprime a son etat 
detendu, Tergot 18 s'engage alors dans la butee coudee 16 du couiisseau 
11 a aiguille et TentraTne ainsi jusqu'a sa position arriere. Arrive dans 

20 celle-ci, le crochet 11C de sa patte longitudinale 11B elastiquement de- 
formable, engage la butee correspondante 2J du boTtier, de sorte que le 
couiisseau 11 est verrouille dans sa position arriere, le ressort 14 etant 
comprime et son aiguille 4 etant armee, revenue dans la canule. 

Quand le praticien relache le bouton 6, celui-ci est amene elasti- 

25 quement via le ressort 23 vers sa position initiale, contre le bord avant 7A 
de Touverture 1, et Tergot 18 s'applique a nouveau contre le bord d'ex- 
tremite 22A de la rampe 22, le ressort se comprirnant en ramenant Tern- 
base 19. Le dispositif 1 est alors en position armee, pret au tir de prele- 
vement, comme le montrent les figures 5E, 6E et 7E. 
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Ainsi, I'armement du dispositif 1 s'effectue d'une seute main et de 
facon sequentielle, par deux deplacements successifs vers I'arriere du 
bouton de commande 6 qui agit, dans un premier temps, sur le coulisseau 
12 a canule 5 puis, dans un second temps, sur le coulisseau 1 1 a aiguille 
4. 

Le praticien peut alors proceder au tir de prelevement, comme le 
montrent les figures 5F, 5G et 5H. 

Le tir peut etre declenche soit avec la gachette avant 8, en faisant 
pivoter son levier 8A selon la fleche F1 de la figure 5F autour de I'axe 2K, 
soit avec la gachette arriere 9, en poussant vers I'avant le bouton-poussoir 
9A selon la fleche F2. Mais, au prealable, le praticien aura amene la ga- 
chette avant 8 dans le plan longitudinal P-P, en agissant pour cela sur 
celle-ci selon la fleche F3 des figures 2 et 3, ce qui fait coulisser le levier 
8A sur son axe 2K et I'eloigne de I'encoche 2L. La securite est alors effa- 
cee et le mecanisme de declenchement est rendu operationnel. 

On voit sur la figure 5F que I'extremite a pan incline 9D de la patte 
longitudinale 9C du bouton-poussoir vient s'appliquer sur le crochet 11C 
de la patte elastique 11B du coulisseau 11 jusqu'a la deformer elastique- 
ment et degager le crochet 1 1C de la butee fixe correspondante 2J. 

Comme le montre la figure 5G, sous Taction du ressort cornprime 
14, le coulisseau 1 1 se deplace contre la patte ou butee intermediate fixe 
2E, ce qui entraTne la sortie de Taiguille et sa penetration dans le tissu 
corporel (non represente) du patient. On voit sur la figure 6G, que la butee 
1 6 du coulisseau 1 1 est revenue dans sa position de depart, proche de 
Tergot 18. Juste avant que le coulisseau 11 a aiguille n'atteigne sa butee 
2E, la patte longitudinale avant 1 1 D de ce coulisseau s ! applique contre le 
crochet 1 2C de la patte elastiquement deformable 12B du coulisseau 12 a 
canule et agit sur celle-ci pour la degager de sa butee 2H. Comme le mon- 
tre la figure 5H, cela a pour effet d'entrainer le deplacement vers Tavant 
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du coulisseau 12 a canule jusqu'a la butee avant fixe 2D, sous Taction du 
ressort comprime 1 5 qui se detend, et la sortie de la canule 5 dans le tissu 
corporel, en entourant I'aiguille pour prelever Techantillon tissulaire situe 
dans Tevidement 4A de i'aiguille 4. On voit sur la figure 6H que la butee 
17 du coulisseau 12 est revenue au niveau du bord d'extremite 22A de la 
rampe et de Tergot 18. 

Entre-temps, les gachettes 8, 9 reviennent en position initiate sous 
Taction du ressort de rappel 9B. Le praticien retire alors les aiguille et ca- 
nule du dispositif 1 du patient. 
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REVINDICATIONS 
1 . Dispositif pour preiever des echantillons corporels, du type 
comportant : 

- une aiguille (4) dont Textremite distale forme un evidement apte a rece- 
voir ledit echantilion ; 

- une canule (5) entourant coaxialernent ladite aiguille, lesdites aiguille et 
canule pouvant coulisser Tune par rapport a Tautre ; 

- des coulisseaux (11, 12) associes respectivement auxdites aiguille et 
canule ; 

- des ressorts (14, 15) associes respectivement auxdits coulisseaux ; 

- un boTtier de prehension (2) de forme allongee, definissant un logement 
interne (10) a Tinterieur duquel sont agences en serie, selon un axe lon- 
gitudinal dudit boTtier, lesdits coulisseaux (11, 12) pouvant coulisser 
entre une position avant dans le boTtier, pour laquelle lesdites aiguille (4) 
et canule (5) sont en position de repos, pretes a etre arrnees pour un tir 
de prelevement, et une position arriere, pour laquelle lesdites aiguille et 
canule sont en position retractee armee, pretes pour ledit tir ; 

- un bouton de commande (6) pour amener en position arriere lesdits 
coulisseaux a rencontre desdits ressorts respectifs ; 

- des moyens de blocage desdits coulisseaux (11, 12) en position 
arriere ; et 

- un mecanisme de declenchement (8, 9) pour effacer lesdits moyens de 
blocage et entramer, sous Taction desdits ressorts, le deplacement en 
position avant desdits coulisseaux et le tir de prelevement desdites 
aiguille et canule, 

caracterise en ce que lesdits coulisseaux (11, 12) comportent des butees 
(16, 17) qui sont transversalement decalees Tune par rapport a i'autre et 
en ce que ledit bouton de commande (6) comprend un ergot (18) mobile 
transversalement sous Taction de moyens de deplacement, et agissant 
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sequentieilement sur lesdites butees decalees pour annener I'un apres I'au- 
tre lesdits coutisseaux en position arriere. 

2. Dispositif seion la revendication 1 , 

caracterise en ce que lesdits moyens de deplacement comprennent un 
ressort (21) dispose transversalement entre ledit bouton (6) et ledit ergot 
(18) et permettant le passage de ce dernier d'une position rentree pour 
iaqueile I'un (1 1) desdits coulisseaux est deplace en position arriere via sa 
butee (16), a une position sortie pour iaqueile I'autre coulisseau (12) est 
deplace en position arriere via sa butee decalee (17), et une rarnpe inclinee 
(22), prevue a I'interieur dudit boitier et qui ramene ledit ergot de sa posi- 
tion sortie vers sa position rentree, lors du retour en position initiale dudit 
bouton. 

3. Dispositif selon la revendication 2, 

caracterise en ce que ladite rampe inclinee (22) se termine par un bord 
d'extremite lateral (22A) sur lequel s'applique, en position initiale dudit 
bouton, ledit ergot (18) cornprimant son ressort, et qui est situe au meme 
niveau que la butee (16) du coulisseau (11) a deplacer en premier. 

4. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 a3, 
caracterise en ce que ledit ergot (18) est lie audit bouton (6) par une liai- 
son a glissiere (20) et peut coulisser transversalement, via celle-ci, sous 
Taction des moyens de deplacement. 

5. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 a 4, 
caracterise en ce que ledit coulisseau (12) a canule et son ressort (15) 
sont situes du cote avant dudit boitier (2) et sont amenes en premier en 
position arriere, armee via ledit ergot, tandis que ledit coulisseau (11) a 
aiguille et son ressort (14) sont coaxialement situes du cote arriere et de- 
places en second en position arriere, armee, le deplacement desdits cou- 
lisseaux et ressorts etant limite par des pattes fixes solidaires dudit boitier. 
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6. Dispositif selon i'une quelconque des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce que iedit bouton de commande {6) est monte longitudi- 
nalement coulissant a travers une ouverture obiongue (7) dudit boTtier et 
en ce qu'un ressort (23) dispose longitudinalement relie ledit boTtier audit 

5 bouton pour rappeler spontanement ce dernier dans sa position initiate, 
contre le bord avant correspondent de ladite ouverture. 

7. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 a 6, 
caracterise en ce que lesdits moyens de blocage comportent au moins une 
patte a crochet elastiquement deformable (11B, 11C - 12B, 12C) issue de 

10 chaque coulisseau, et une butee fixe correspondante (2H-2J) prevue a Tin- 
terieur dudit boTtier et sur laquelle s'engage la patte a crochet du coulis- 
seau correspondant quand celui-ci arrive en position arriere. 

8. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 a 7, 
caracterise en ce que ledit mecanisme de declenchement dudit tir de pre- 

15 levement comporte, sur ledit boTtier, une gachette avant (8) et une ga- 
chette arriere (9) actionnables independamment Tune de I'autre et agis- 
sant sur lesdits moyens de blocage. 

9. Dispositif selon la revendication 8 r 

caracterise en ce que lesdites gachettes avant et arriere sont reliees me- 
20 caniquement entre elles par une tige de liaison (24) situee a I'interieur 
dudit boTtier. 

10. Dispositif selon Tune des revendications 8 et 9, 
caracterise en ce que ladite gachette arriere (9) comprend un bouton- 
poussoir (9A) avec ressort de rappel {9B} et muni d'une patte (9C) agen- 

25 cee en saillie dans ledit boTtier pour liberer lesdits moyens de blocage 
{11B, 11C) dudit coulisseau a aiguille, et en ce que ledit coulisseau a 
aiguille (11) est equipe d'une patte de deblocage (11D) agencee en saillie 
pour agir sur lesdits moyens de blocage {12B, 12C, 2H) dudit coulisseau 
(12) a canule, par suite de son deplacement vers la position avant. 
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11. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 8 a 10, 
caracterise en ce que iadite gachette avant (8) comprend un levier pivo- 
tant (8A) autour d'un axe (2K) dudit boTtier orthogonal a son axe longitu- 
dinal, Iadite tige de liaison (24) reliant (edit levier de la gachette avant au- 
dit bouton-poussoir de la gachette arriere. 

1 2, Dispositif selon Tune quelconque des revendications 8 a 11, 
caracterise en ce qu'ii comprend une securite pour rendre inoperationnel 
ledit mecanisme de declenchement (8, 9), Iadite securite consistant en 
une encoche (2L) menagee dans ledit boTtier et dans laquelle peut etre re- 
cue Iadite gachette avant (8) par suite d'un deplacement transversal. 

13. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 a 12, 
caracterise en ce que ledit boTtier se compose de deux demi-coques 
assemblies entre elles le long d'un plan longitudinal. 




Fig. 4 
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